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PENEMU HAK CIPTA : Dr. Edy Winarno, S.T., M.Eng. 

 

SOFTWARE SISTEM PENGENALAN WAJAH DAN DETEKSI UKUR 

JARAK OBYEK WAJAH MENGGUNAKAN STEREO VISION CAMERA  

 

Deskripsi : 

Merupakan sebuah software sistem pengenalan wajah yang dilengkapi dengan 

mode pengukuran jarak obyek wajah dengan kamera secara realtime 

menggunakan model triangulation. Jenis kamera yang digunakan adalah stereo 

vision camera yang memiliki 2 lensa kiri dan kanan. Implementasi pengukuran 

jarak wajah secara realtime dilakukan berdasarkan letak obyek wajah terhadap 

posisi lensa kiri dan kanan pada stereo vision camera yang digunakan. 

Model : 

 

Algoritma penentuan jarak obyek wajah dengan kamera : 

 

 



Persamaan penentuan jarak : 

 

Hasil implementasi software untuk mengenali wajah dan jarak otomatis secara 

real-time : 

 

 



 

Hasil implementasi software untuk mengenali wajah dan jarak otomatis secara 

tidak real-time 

 




