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PENEMU HAK CIPTA : Dr. Edy Winarno, S.T., M.Eng.

SOFTWARE SISTEM PENGENALAN WAJAH DAN DETEKSI UKUR
JARAK OBYEK WAJAH MENGGUNAKAN STEREO VISION CAMERA

Deskripsi :

Merupakan sebuah software sistem pengenalan wajah yang dilengkapi dengan
mode pengukuran jarak obyek wajah dengan kamera secara realtime
menggunakan model triangulation. Jenis kamera yang digunakan adalah stereo
vision camera yang memiliki 2 lensa kiri dan kanan. Implementasi pengukuran
jarak wajah secara realtime dilakukan berdasarkan letak obyek wajah terhadap
posisi lensa kiri dan kanan pada stereo vision camera yang digunakan.

Algoritma penentuan jarak obyek wajah dengan kamera :
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Persamaan penentuan jarak :
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Hasil implementasi software untuk mengenali wajah dan jarak otomatis secara
real-time :

Aplikasi Deteksi Wajah, Rekognisi Wajah dan Estimasi Jarak

Kamera Basisdsta Hasl Laporan  Tentang  Keluar

[09/12/13-23:01:29] - Mengubsh mode ke penggunaan &
09/12/13-23:01:29)] - Menggunakan data waish nomal.

[09/12/13-23:01:29] - Memuat basis data pelatihan wajah normal.

[09/12/13-23:01:31] data/nomaltace.uml

[09/12/1323:01:31] - Menggunakan algoitma euclidean.

[09/12/13-23:01:31] - Menggunakan kamera ki untuk kamera utama.

[09/12/13-23:01:31] - Mengatur jeda pencitiaan ke 10 milideik.

- - Memuat berkas Haar Cascade.
[09/12/13-23:01:31] - Memuat daftar waiah dari berkas.
[09/12/13-23:01:31] - Memuat citia wajah dari berkas.
[09/12/13-23:01:32] - Mencati waizh.

[09/12/13-23:01:32] - Banyak wajah yang dimuat : 3.
[09/12/13-23:01:32] - Menyiapkan map untuk penguiian.
[09/12/13-23:01:32] - Nama map uii: 2013:0312-11-01-26

[09/12/13-23:01:32] - Mencari dan menandai wajah.

[09/12/13-23:01:57] - Mengubah ke mode tepat waklu.
[09/12/13-23:01:57] - Mencaii dan menandai waish.

09/12/13-23:01:56] - Memua basis data pelatihan waiah normal.
[09/12/13-23:01:53)] data/nomalface.uml
[03/12/13-23:01:589] - Mencari dan menandai waiah.

[03/12/13-23:01:59] -- Memuat basis data pelatihan wajsh normal.
[09/12/13-23.02:00] data/normalface. sml
[09/12/13-23:02:00] - Mencari dan menandai wajah.

[09/12/13-23:02:00] - Memuat basis data pelatihan wajsh normal.
[09/12/13-23:0201] data/nomaltace. i
[09/12/13-23:02:01] - Mencari dan menandai waish.

[09/12/13-23:02:02] - Memuat basis data pelatihan waiah nomal,
[09/12/13-23:02:03] data/nomalface.smi
[09/12/13-23:02:03] - Mencari dan menandai wajah.

[09/12/13-23.02:03] -- Memuat basis data pelatihan waiah normal.
= | [09/12/13-23:02:04] data/normalface. xml
Mode | Penggunaan v Fiter | Normal w || [09/12/13-23:02:04] - Mencari dan menandai wajah.

Kamera utama | Kii v Algoritma | Euclidean v | | [08/12/13-23.02:04] -- Memuat basis data pelatihan wajah normal.
[09/12/13-23:02:05] data/normalface. xml

Jeda |10 v Tepat waktu




Hasil implementasi software untuk mengenali wajah dan jarak otomatis secara
tidak real-time

Kamera Basisdata Hasl Laporan  Tentang  Keluar

[09/12/13-23:02:59] - Mencari dan menandai wajah. ~

[09/12/13-23:03:00] -- Memuat basis data pelatihan wajah nomal.
(09/12/13-23:03:01] data/nomalface. xml
[09/12/13-23:03:01] - Mencari dan menandai wajah.

[09/12/13-23:03:01] -- Memuat basis data pelatihan wajah nomal.
[08/12/13-23:03:02] data/nomalface. xml
[09/12/13-23:03:02] - Mencari dan menandai wajah.

[09/12/13-23.03:02] -- Memuat basis data pelatihan wajah nomal.
[09/12/13-23:03:03] data/nomalface. xml
[09/12/13-23:03:03] - Mencari dan menandai wajah.

[09/12/13-23:03:04] -- Memuat basis data pelatihan wajah nomal.
[09/12/13-23:03:05] data/nomalface. xml
[09/12/13-23:03:05] - Mencari dan menandai wajah.

[09/12/13-23:03:05] -- Memuat basis data pelatihan wajah nomal.
[09/12/13-23:03:06] data/nomalface. xml
[09/12/13-23:03:06] - Mencari dan menandai wajah.

[09/12/13-23:03:06] -- Memuat basis data pelatihan wajah nomal.
[09/12/13-23:03:07] data/nomalface. xml

[09/12/13-23:03:07] - Mengubah ke mode biasa.
[09/12/13-23.03:07] -- Mencari dan menandai wajah.

[09/12/13-23:03:14] Pencitiaan diberi jeda
[09/12/13-23:03:16] Mengenali wajah.
[09/12/13-23:03:16] - Jarak : 91.2 cm
[09/12/13-23:03:16] - Mempersiapkan citra.
[09/12/13-23:03:16] - Mencai wajah.
[09/12/13-23:03:16] - Mengubah ukuran citia waish,
[09/12/13-23:03:16] - Memotong cira waish.
[09/12/13-23:03:16] - Menggunakan algoritma euclidean
0316

(09/12/13:23:03:16

r [09/12/13-23.03:16]

Mode | Penggunaan v Fiter | Normal v || 09/12/13:23:03:16
2 — | [09/12/13:23.03:16] - - -

Jarak  (91.2em Kamera utama \Km v Algoritma | Euclidean v || [09/12/13-23:03:16] - Mencari dan menandai wajah.

s [0 5 SE—— .

- Mencari dan menandai wajah.

Nama | edwin






