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Abstrak 

Perkembangan teknologi yang semakin pesat menyebabkan perkembangan 

industri elektronika sejalan dengan perkembangan teknologi. Perubahan sistem analog 

menjadi sistem digital merupakan salah satu hal yang menjadikan perkembangan 

perangkat elektronika. Banyak peralatan canggih yang diciptakan dari perubahan 

sistem analog ke sistem digital misal dalam pembuatan kursi yang diinginkan secara 

efesian, efektif, aman dan nyaman. 

Dari hal tersebut maka penulis akan membuat alat prototipe ergonomi kursi 

elektronik menggunakan sensor ultrasonik berbasis arduino dengan algoritma 

persentif dan prediktif, dengan pengukuran tinggi badan maka akan di persentifkan 

tinggi lutut yang akan di prediksikan tinggi kursi yang akan di gunakan. Alat ini 

dirancang mengunakan perangkat keras seperti arduio uno, relay, motor driver L928N, 

motor dc, serta menggunakan sensor ultrasonik digunakan untuk membaca jarak pada 

objek. 

Sensor ultrasonik akan membaca jarak pada objek yang akan di kontrol oleh 

arduino uno R3 sebagai mikrokontroler. Selanjutnya dari arduino uno akan 

memerintahkan relay menyala untuk memberi tegangan kepada motor drive agar 

motor dc menyala yang akan menggerakan kursi. 

Kata Kunci : Presentif, Prediktif, Ergonomi, Arduino Uno, Sensor Ultrasonik, Motor 

Driver L298N, Motor Dc, Relay. 

 

 

 



Abstrak 

The rapid development of technology led to the development of the electronics 

industry in line with technological developments. Changing analog systems to digital 

systems is one of the things that makes the development of electronic devices. Many 

sophisticated equipment that was created from the change of analog systems to digital 

systems for example in making the desired chair efficiently, effectively, safely and 

comfortably. 

From this, the author will create an electronic chair ergonomics prototype tool 

using an arduino-based ultrasonic sensor with persentive and predictive algorithms, 

with height measurement it will be incentivized knee height to be predicted height of 

the chair to be used. This tool is designed using hardware such as Arduo Uno, relays, 

L928N motor drivers, DC motors, and using ultrasonic sensors used to read distances 

on objects. 

The ultrasonic sensor will read the distance on the object that will be controlled 

by Arduino Uno R3 as a microcontroller. Furthermore, from Arduino Uno will order 

the relay to turn on to provide voltage to the drive motor so that the DC motor turns 

on which will move the chair 
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