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HALAMAN MOTTO DAN PERSEMBAHAN 

MOTTO 

Namanya hidup, tidak selalu akan berjalan dengan lurus. Pasti akan ada naik dan 

turun, dan terkadang dihadapkan pada sebuah persimpangan jalan. Tidak harus selalu 

memilih untuk melalui jalan yang besar, memilih jalan yang kecil pun bukan menjadi 

masalah. Yang perlu diingat adalah bahwa Tuhan Yang Maha Kuasa telah menyiapkan 

semua skenario dalam setiap detail kehidupan. Karenanya harus diingat bahwa semua pilihan 

yang kita ambil, baik besar maupun  kecil, sudah diatur. Dan pada saatnya nanti akan 

berjumpa dengan sebuah akhir, sesuai dengan pilihan jalan yang diambil. Harapan 

membutuhkan semangat agar terus berjuang, dan setiap perjuangan membutuhkan proses, 

namun proses itu tidak akan pernah terjadi apabila kita tidak pernah bertindak. 
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tua. 

Terimakasih atas doa yang kalian panjatkan untuk kebaikan dan kebahagiaanku.Untuk 
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