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HALAMAN MOTTO

Hal apapun jika dikerjakan dengan usaha dan niat, maka akan membuahkan hasil.

Tentu dibalik hasil, selalu ada kesulitan. Ada pepatah mengatakan:

“Tidak ada mimpi yang terlalu tinggi untuk dicapai, yang ada hanya niat yang

terlalu rendah untuk melangkah”.

Dalam potongan hadist, Rasulullah shallallahu’alaihi wa sallam bersabda:

“Sesungguhnya amal perbuatan tergantung pada niat, dan sesungguhnya setiap
orang akan mendapatkan sesuai dengan yang ia niatkan “(HR. Al Bukhari dan

Muslim).

Hadist diatas juga berlaku pada apa yang kita tuju, apapun yang kita niatkan, jika

dengan usaha pasti akan mendapatkan sesuai apa yang kita niatkan
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